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精密モーションコントロール
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Aerotechについて

精密製造用の高精度な機構、制御、駆動装置、高性能ソフトウェア、 
完全モーションサブシステムを提供するシングルソースサプライヤーです。
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光ファイバー産業向けソリューション
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クラス最高のメカ精度
弊社の精密機構は、「一桁ナノメートル」のリ
ニアステップと「サブ角度秒」の回転ステップ
で数百ミリの移動量を持つシステムの構築が可
能に。

最先端のコントローラ
業界トップの投資対効果を持つAerotechのコント
ローラー。一連の光ファイバー製造制御機能に
よって、シームレスに弊社機構と連動します。

スタートアップとサポート
Aerotechがモーション製品を一つの統合されたシステ
ムとして納入するため、お客様は モーションコント
ロール以外の プロセスに集中できます。シングルソ
ースのグローバルサポートチームがお届けする利便性
をご堪能ください。

カスタマイズした 
モーションサブシステム
Aerotechのエンジニアがお客様の用途に合わ
せてモーションサブシステムを構築します。
多様な標準製品群に加え、モーションコント
ロールソリューションをカスタマイズするこ
とでお客様のニーズにお応えします。 
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プログラムステップ数ラジアス 750

スパイラル数 40
X軸

X軸

Y軸

Y軸
Z軸

Z軸
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光ファイバーモーションソリューション

光ファイバーアライメント
•	 ファイバーtoファイバー、ファイバーtoチッ

プのアライメントを考慮した柔軟な設計。

•	 光ファイバーコントローラのルーチンを利用
した自動アライメントにより、作業時間の短
縮が可能に。

•	 簡単にビジョンシステムとナノステップの統
合が可能に。

•	 弊社の高精度位置決め技術に基づく、信頼性
が高く、最も繰返し再現精度の高いサブシス
テム。

ボンディングとレーザー溶接
弊社は溶接やボンディング加工の難しさを理
解しています。Aerotechのナノポジショナー
製品群は、あらゆる溶接・ボンディング加工
にフィットする理想的なモジュラーソリュー
ションです。

最大32本の同期軸を備えたピック 
&プレースアセンブリ
Aerotechでは、お客様のアセンブリプロセスに
最適なモーションソリューションをご用意して
います。理想的なドライブテクノロジーや自由
度、制御統合により、貴社のご要望に合ったサ
ブシステムを提供させていただきます。

1.1 m

0.6 m
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FiberMaxHP光学アライメントプラットフォーム

•	 仮想ピボット点を使い、設定のみで構成軸全て
を簡単操作。

•	 高性能のANTナノポジショナー上に構築された
第二世代光学アラインメントプラットフォーム

•	 最大六次元の自由度を持つ高精度モーション

•	 全軸に非接触ダイレクトドライブを使うことに
より高スループットアライメントを実現。

•	 最小インクリメンタル運動はリニア2 nm、 
回転0.05 μrad

6軸のFiberMax
HP 

スタック(ZXYTPR)

6軸のFiberMax
HP 

スタック(ZXYTPR)

4軸のFiberMax
HP 

スタック(ZXY+T)

手動角度 
ポジショナー ピッチとロールとヨー

ピッチまたは
ロールとヨー

ピッチと
ロール

Y軸

X軸Z軸

R

T

P
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•	 ダイレクトドライブのモーションプラットフォーム
はインクリメンタルの位置決めにおいて、リンク機
構より優位性があります。

•	 ワークポイントにおける総合的精度は最高で 
±200 nm、繰り返し精度は±150 nm

•	 自動スキャンアルゴリズムと仮想ピボット点運動力
学による強力な制御

•	 業界標準の電力計に接続するインターフェース

•	 多くの標準構成およびオプションによる柔軟な設計

•	 角度位置決め用の手動ステージ

6軸のFiberMax
HP

アライメント 
システム
(ZXYP+TR)

仮想ピボット点
•	 制御ソフト A3200においてROTATIONコマンド

を使って自動的に仮想ピボット点(VPP)運動力
学を実行

•	 ROTATIONを使うことで、軸ペアリングと仮想
軸構成をプログラム

•	 ROTATIONコマンドを使 い、特定の軸におけ
る座標系でなく、仮想空間における座標系とし
て制御することができます。

•	 ユーザーは、装置の位置や角度を意識せず、 
XYZ空間における作業点を簡単に調整すること
ができます。

(X,Y,Z)

B
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3軸のFA130e

ファイバーアライメントシステム

•	 3～6軸のファイバーおよび光学アラインメント

•	 ラスター/スパイラル/出力ピーキングアルゴリズム

•	 分解能1 nmのリニアモーション

•	 ターンキードライブと制御電子回路

•	 非接触型ダイレクトドライブのリニア軸と回転軸

•	 業界標準の電力計に接続するインターフェース

•	 クロスローラーまたはエアベアリング軸受けの選択
が可能

Aerotechが提供するFAeシリーズの高性能
フォトニクス ・ アライメント ・ システ
ムには、クラス最高のダイレクトドライ
ブと最先端のモーション制御技術が組み
込まれています。モジュラーデザインの
ため、 高速、高分解能、高精度を維持し
ながら、 軸数、移動量、ペイロード量の
変更か可能。

3軸のFA95e

4軸のFA95e

140 mm

280 mm

3軸のエアベアリング
FiberGlide 3Dの移動量は 
25、50、100、および150 mm

6軸のFA130e

ファイバー
アライメン
トシステム
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溶接部およびエレクトロニ
クス統合のPlanar

HD
 600-600

導波管の直接書込み

ABL2000の最大移動
量は1.2 m

FBG（ファイバー・ブラッグ・グレーティング）

•	 オプションのレーザー干渉計フィー
ドバック付きリニアエンコーダ

•	 最大移動量1200 mmの完全与圧済み
エアベアリング

•	 優れたピッチ、ロール、ヨー特性と
速度制御により、一貫した波長フィ
ルタリングの確保に必要な精密な位
置決めを実現

•	 完全な非接触設計

•	 超精密速度制御

弊社が提供するABL2000エアベアリング ・ リニ
アステージは、FGBファイバーブラッググレーテ
ィング向けに最適化されています。柔軟なワー
クスペースにより、製造会社のニーズに合わせ
てシステムを最適化できます。

位置同期出力(PSO)
•	 Aerotechの位置同期出力(PSO)機能は、エンコーダ位置に従ってリ

アルタイムでレーザーをトリガーするため、ブラッググレーティ
ングの精度をさらに高めます。

•	 さまざまな操作モードにより、レーザー照射ウィンドウやレーザ
ーパルス数を簡単に設定でき、プロセス開発が簡素化できます。

PlanarHD 600-600は1 μ

未満の2D精度を提供

•	 2 m/sの走査速度と
5 gの加速度でスル
ープットを最大化

•	 1 μ未満の2D精度

•	 迅速なターンアラ
ウンドと最小の整
定時間

•	 アクティブヨーコ
ントロール

•	 最大1.2 m x 1.2 mの
移動量

導波管は光、電磁波、音波を誘導する構造体です。導波管の製造ではレーザーを使って光透過材の表面や全体の
微細加工を行います。多くの場合、レーザーエネルギーの吸収は非線形であるため、構造上の変化は素材全体で
は局部となり、3次元の微細構造が作成できます。こうした3次元構造により、電気通信業界向けのパッシブおよ
びアクティブの各種光学デバイス製造が可能になります。Aerotechのモーションプラットフォームは、サイクルタ
イムを低減するために、高速加工時に卓越した2D精度を提供し、さらに追従誤差を最小限に抑えます。

X-Yベクトルの和
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ファイバーアライメントアルゴリズム
AerotechのA3200コントローラには、各種のファイバーやシリコンフォトニクスアライメント の ニーズを満たす
アラインメントアルゴリズムが導入後すぐにご活用いただけるように内蔵されています。弊社のファイバーア
ライメントルーチンは、各種のモーションシステムやさまざまなファイバーアライメント分野で活用されていま
す。ファイバーアルゴリズムには設定可能なパラメータが多数あり、特定用途に合わせてアルゴリズムの実行方
法を定義したり、フォトニクスアライメントを最適化するために、互いに連動させたりできます。

ファースト・ライト・アライメント・アルゴリズム
Aerotechのファースト ・ ライト ・ アラインメント ・ アルゴリズムは、微細なアライメントアルゴリズムを実行
する前に、大まかな位置決めを行うために使用されます。

FIBER SPROUGH
FIBER SPROUGHコマンドは、「スパイラ
ルラフ」という意味で、コマンドが実行さ
れた時点の軸座標をスパイラルの原点とし
て、スパイラルパターンを実行し、プロフ
ァイル中の出力をサンプリングします。こ
のアルゴリズムは、出力読み取り値がユー
ザー定義によるしきい値に達した時点で終
了します。

FIBER GEOCENTER
FIBER GEOCENTERは、ユーザー定義サ
イズのラスタースキャンパターンを実行
し、パターンがユーザー指定の出力しき
い値を通過するたびに記録します。ラス
タースキャンが完了すると、記録された
しきい値ポイントの全出力分布の図形の
中心を算出します。

開始 終了

開始

終了
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出力最適化アライメントアルゴリズム
Aerotechの出力最適化アラインメントアルゴリズムは、ファイバーアライメントの最大出力位置を検出す
るように設計されています。また、動作前にファーストライトを必要とするものと必要としないものがあ
ります。

FIBER SPFINE
FIBER SPFINEアルゴリズムは、FIBER 
SPROUGHアルゴリズムと非常に似た動作で
すが、出力のしきい値パラメータではなく最
大範囲パラメータを用います。アルゴリズム
はこの動作範囲に達した時点で終了し、最大
出力値のポイントまで軸を戻します。

FIBER FASTALIGN 
(ファーストライトが必要)
FIBER FASTALIGNコマンドは、反復処理で
領域を探索し、最適な出力位置を検出しま
す。FASTALIGNは2～6軸の範囲で任意に
使用するように設定でき、出力値がユーザ
ー定義によるしきい値を超えるポイントを
検出します。

FIBER CENTROID 
(ファーストライトが必要)
FIBER CENTROIDアルゴリズムは、出力
ピークが平坦または複数ある場合に特に
有用なファイバーアライメント手法で
す。FIBER CENTROIDは出力ピークの端に
移動し、このデータを使って出力ピーク領
域の中心を特定します。

FIBER HILLCLIMB
FIBER HILLCLIMBルーチンは、1本の軸上のプラ
スまたはマイナス方向で局部出力ピークを検索
するのに使用します。初めの方向でピークが検
出されなかった場合、方向を逆転して軸の残り
部分を探索します。ピークが検出されると、ア
ルゴリズムはその位置を返します。

開始

終了

開始

終了

開始

終了
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ANT95-Lシリーズの移動量
は25、50、75および 
100 mm

ANT95-XYシリーズの移動量は
25 x 25 mmまたは50 x 50 mm

ANT130-XYシリーズの移動量は60 x 60、 
110 x 110、または160 x 160 mm

ANT130-Lシリーズの移動
量は35、60、110および
160 mm

ANTシリーズのナノポジショナー

•	 非接触・ノンコギング・無摩擦ダ
イレクトドライブモーション

•	 分解能1 nm

•	 絶対位置決め精度は250 nm

•	 繰り返し再現 精度は75 nm

•	 サブナノメートルの停止安定性

•	 高いダイナミック性能

•	 薄型

単軸リニア
ANT95-L単軸リニアステージ ANT130-L単軸リニアステージ

複合XY
ANT95-XY 2軸リニアステージ ANT130-XY 2軸リニアステージ

95 mm 130 mm

130 mm95 mm
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ANT95-RおよびANT130-R回転ス
テージは制限付きまたは360°の

連続モーションを提供

ANT-20Gゴニオメ
ーターはダイレク

トドライブ

回転/ゴニオメーター

•	 位置決め精度は3角度秒

•	 双方向繰り返し再現精度は1.5角度秒

•	 停止安定性は0.005角度秒 

ANT95-RおよびANT130-R回転ステージ ANT-20Gゴニオメーター

•	 最大20°の角度範囲

•	 多軸構成

•	 コンパクトな設計

垂直／リフト ステージ
ANT95-L-ZおよびANT130-L-Z

•	 長ストロークでありながら、 
ナノメートルの精度 性能を発揮

•	 高分解能(2 nm)、繰り返し再現精度(75 nm)、  
位置決め絶対 精度(300 nm)

•	 停止安定性は2 nm未満

ANT95-L-ZおよびANT130-L-Z

のインポジション安定性は
2 nm未満

ANT95-3-VおよびANT130-5-V

ANT95-3-Vおよ
びANT130-5-Vは

コンパクトな
パッケージで
ナノメートル

性能を提供

•	 3 mmまたは5 mmの移動量を持つナノメートル性能

•	 停止安定性は1 nm未満

•	 位置決め精度は±200 nm 

95 mm

130 mm 95 mm

95 mm

130 mm

130 mm

95 mm



aerotech.com12

Qシリーズのピエゾナノポジショナー
Qシリーズのピエゾステージは、サブナノメートルの位置決め分解能とナノメートルレベルの精度(直線性)
を備えています。開ループおよび閉ループのフィードバックはすべてのQシリーズナノポジショナーで利
用できます。閉ループ容量センサーフィードバックにより、キャリッジ 位置の直接測定が可能です。ま
た、Qシリーズピエゾはサーボ軸のシステムに簡単に追加でき、微細と非微細なモーションコントロール
の複合化が可能に。真空処理も対応できます。

中移動ストロークのQNP-L、QNP-XY、 
およびQNP-Zリニアステージ
•	 ストロークは100 µm、250 µm、および500 µm

•	 直線性は最高で移動量の0.007%

•	 高剛性により、デバイスは高スループットを達成
•	 100 µmのQNP-Lで最大1300 Hzの共振周波数によ 

る高速の閉ループ応答
•	 ナノメートルレベルの真直度/平坦性 

による幾何学的性能
•	 最大耐荷重1 kg

•	 簡単な取り付けでさまざまな構成が可能なステ 
ージ設計

QNPHDシリーズ
•	 閉ループは10～40 μmの移動 量
•	 ダイレクトドライブにより速い応答時間と高い

スループット処理を実現
•	 高精度、摩擦なしのガイド
•	 長い耐用期間
•	 直接計測式の容量センサーオプションによる、

優れた位置決め分解能(0.03 nm)と直線性(0.02%)

•	 開ループおよび真空バージョン

QFOCUS QF-46単軸ピエゾ顕微鏡
対物レンズ
•	 100～300 μmの移動量
•	 優れたステップ／整定制御、スキャン性能が得ら

れる高剛性とダイナミクス
•	 カスタムマウント用の各種ネジ込み式アダプタや

取り付け穴による柔軟性
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Qシリーズのピエゾコントローラ
Qシリーズのピエゾコントローラは優れた柔軟性と性能を提供します。QLABは開ループまたは閉ループ操
作で1～4軸のピエゾナノ位置決めステージを制御できます。QDeにより、機能に優れた弊社のコントロー
ラプラットフォームを使って簡単にピエゾ軸と サーボ軸のネットワーク接続 が できます。この統合され
たプログラミング環境、およびピエゾとサーボのモーションを同期する能力により、システムとプログラ
ミングの複雑性が軽減されます。さらに、ピエゾ軸とサーボ軸の双方で高度な機能が使用でき、シンプル
かつ使いやすいインターフェースで設定できます。

QLABコントローラ
•	 最大4軸を制御
•	 -30～+150 Vのセミバイポーラ出力
•	 20ビット容量センサーが高分解能

を実現
•	 イーサネットおよびUSB 2.0の通信
•	 使いやすい直感的なデザインとタ

ッチパネル

Ndrive QLe
•	 リアルタイム分散制御アーキテクチャによる最大32

軸のピエゾステージとサーボモーターステージ上の
モーションコントロールを同期

•	 イベントをリアルタイムでトリガーするための単軸
または多軸の位置同期出力(PSO) が可能

•	 熱安定フィードバック回路設計オプション
•	 学習制御、共振消去、コマンドシェーピングなどの

高度な制御機能で追跡誤差を削減、全体的な処理ス
ループットを向上

高度なコントロール機能

位置同期出力
(PSO)
•	 実際の位置フィードバ

ックに基づく照射をツ
ールに指示 

•	 実際のキャリッジ位置
を直接測定する容量性
プローブを使用

学習制御
•	 移動シーケンスの繰

り返しにおいて、そ
のモーションの学習
と最適化が可能

•	 追従誤差の削減
•	 動的精度の向上
•	 スループットと生産

率の向上

高調波消去
•	 周期的な外乱がある環

境での位置誤差の減少
•	 誤差原因の重要度と頻

度に適応

コマンドシェー
ピング
•	 ポイントtoポイントの

モーションで振動低減
•	 作業時点での整定時間

を削減
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MPS75SL

MPS-SV

MPS-GR

MPS - 微細位置決めステージ
AerotechのMPSリニア/回転/リフトステージは、単軸/多軸モーション向けに高精度で費用対効果の高いソリ
ューションです。MPSステージはアセンブリやアライメントなどのプロセス用途の多軸モーションシステ
ムとして簡単に設定できます。高精密研磨されたボールねじや送りねじは卓越した精度、繰り返し 再現 精
度、0.1 μの超微細位置決め分解能を実現。DCサーボモーターにはロータリーエンコーダが搭載。クロスロー
ラーリニア軸受はスムーズな移動と優れたペイロード特性を備えています。

リニアとリフト
•	 高精密研磨ボールねじまたは送りねじ駆動

•	 DCサーボまたはステッピングモーター

•	 クリープ防止クロスローラーベアリング

•	 高分解能(0.05～0.1 µm)、繰り返し再現 精度
(±0.75 µm)、 位置決め絶対 精度(±1.0 µm)

•	 ダイレクトエンコーダ・オプションも

回転
•	 高精度ウォームギアドライブ

•	 アパーチャを備えた薄型コンパクト設計

•	 360°の連続回転位置決め

•	 高分解能(1角度秒)、繰り返し精度(6角度秒)、 
位置決め絶対精度(80角度秒)

MPS - 多軸構成
MPSリニア/回転4

軸システム

MPS50SL XYZ

は軸ごとに移
動量25および
50 mmで設定
可能

MPSステージは多くの多
軸用途に合わせて高度に
設定可能
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直角座標ロボット

装置効率の向上
最小限の追跡誤差 • 柔軟な設計 • 低所有コスト • 高度な設定

高性能ガントリー
•	 リニアモーターにより最大加速度３G、 

移動速度３ｍ/sを実現。プロセス時間を縮
小 に

•	 メンテナンスを最小に抑えるコンポーネン
ト設計により、24時間態勢の環境で信頼性
の高い動作を確保

•	 ケーブルマネージメントも統合することに
より、作業ポイントまでの配線を簡素化

•	 多軸アライメント、高速コンポーネントピ
ック&プレース、コンポーネントの検査と
組み立てなどのアプリケーションに最適

AGS10000

Cartesius HD

1.2 m

0.6 m

「T」スタイルデカルトロボット
•	 高速(ボールねじで最大1.4 m/s、リニアモ 

ーターで2 m/s)で高スループットを保証

•	 さまざまな構成により用途対応に最大限 
の柔軟性(XY、XYZ、XYZΘ)

•	 経済的な「T」スタイルロボットにより 
費用対効果の高いパフォーマンスを実現

•	 コンポーネントの組み立てと検査 
などに適した設計
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